Servocomando compatto per valvole a globo
e PICV con funzione diritorno in emergenza

MVC3503R-MCB€

MODELLO SEGNALE DI

COMANDO

MVC503R-MB Modbus 24 Vac/dc 300 54

APPLICAZIONE ED USO

Il servocomando MVC503R-MB con funzione diritorno in emergen-
za trova impiego in accoppiamento a valvole tfira/spingi (usando
la funzione di autocalibrazione) o in accoppiamento a valvole a
corsa fissa con molla diritorno. Permette la regolazione di portata
delllacqua calda e refrigerata in unitd terminali a due e quattro
tubi, impianti di zona, impianti solari, piccole batterie di post-riscal-
damento e deumidificazione. La funzione di ritorno in emergenza
viene utilizzata in tutte le applicazioniin cui € necessario specifica-
re la posizione della valvola (completamente aperta o completa-
mente chiusa) in caso di mancanza di corrente.

Il controllo Modbus & perfetto per i sistemi con un numero elevato
di valvole di controllo in cuiil numero di puntil/O del BMS pud esse-
re drasticamente ridotto utilizzando un bus di campo.
MVC503R-MB & dotato del protocollo di comunicazione MODBUS
(SLAVE) che consente la comunicazione con alfri dispositivi MO-
DBUS (MASTER).

FUNZIONAMENTO

MVC503R-MB € un servocomando elettrico bidirezionale. Lo stelo
della valvola viene attivato tramite un motore stepper ed un tre-
no ingranaggi ottimizzato per alte prestazioni e minime emissioni
acustiche.

Il servocomando & dotato di supercapacitori in grado di fornire
I'energia per chiudere o aprire completamente la valvola in caso
di perdita di potenza. La posizione finale del servocomando pud
essere selezionata tframite la configurazione Modbus.
MVC503R-MB & dotato di un meccanismo in grado di arrestare il
motore quando viene raggiunta la forza di 300 N. Se € impostata
la calibrazione automatica della corsa, il software abilita la cali-
brazione della corsa, quindi pud essere utilizzata su qualsiasi val-
vola, purché rispetti il limite di corsa massima consentito (massimo
12 mm).

MVC503R-MB & un servocomando modulante e pud essere con-
frollato tramite connessione Modbus direttamente dal BMS senza
la necessitdl di un segnale di controllo ditensione o corrente. Einol-
tre dotato di 5 LED il cui funzionamento & indicato nella tabella a
pagina 5.

COMBINAZIONI POSSIBILI

MVC503R-MB viene utilizzato con valvole CONTROLLI senza molla. Il
servocomando ha un giunto che consente una solida connessione
allo stelo della valvola.

MVC503R-MB pud essere utilizzato anche con valvole CONTROLLI
con molla. In questo caso il servocomando non & solidamente colle-
gato allo stelo della valvola, ma spinge lo stelo verso il basso durante
il movimento; il ritorno dello stelo viene effettuato dalla molla sulla
valvola stessa che garantisce il contatto dello stelo con il servoco-
mando.

In caso di utilizzo di valvole non Controlli, contattare la segreteria
tecnica per 'adattatore adeguato.

Controlli S.p.A.

16010 Sant’Olcese (GE)
Tel.01073 06 1

Fax. 010 73 06 870/871
www.controlli.eu

La tabella mostra i modelli di valvole compatibili:

VALVOLE SENZA MOLLA

2-3TGB15B | 2-3TBB.T 2TGA.BT
1/2" . 2" 3/4".. 2"

CORSA
12 mm

VSB.T-VMB.T VALVOLE ALTRI

COSTRUTTORI

CORSA max
12 mm

3/4" .. 2" 172"

CORSA
11,5 mm

‘ ® AG74-03 ‘ [ J

CORSA
5,5 mm

CORSA
8,5 mm

MODELLO

MVC503R-MB [ ]

VALVOLE CON MOLLA

VSBT.-VMBT.

3/4" 14"
CORSA

VLX / VLX.P VSXT/VMXT/VTXT VSXT.PBP
3/4" 1" 1/2"..3/4" 17"

CORSA CORSA CORSA
4 mm 5,5 mm

MODELLO

MVC503R-MB

E possibile impostare il valore della corsa utilizzando il parametro
"Corsa servocomando". Per ulteriori dettagli vedere il paragrafo
PARAMETRI MODBUS.

ATTENZIONE In caso di accoppiamento di MVC su una valvola pro-
dotta prima di Settembre 2019 in sostituzione di un MVT occorre uti-
lizzare il kit 55061.

VALVOLA (produzione
precedente Settembre 2019)

SERVOCOMANDO KIT
da sostituire di sostituzione

VSBT-VMB.T MVT203
2-31BB.T MVT403 55061
2-3TGB.B MVTS03

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

Il guscio esterno del servocomando € in materiale polimerico au-
toestinguente; & presente una ghiera filettata M30x1,5 mm dedica-
ta alllaccoppiamento con la valvola.

Il servocomando € completo di un cavo a 5 fili per il collegamento
elettrico.

Il dispositivo contiene componenti elettrici ed elettronici e non pud essere smaltito con i rifiuti domestici. K

Vanno rispettate le normative locali sullo smaltimento. =
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PRESCRIZIONI DI SICUREZZA

1. Installare sulla linea di alimentazione un dispositivo di prote-
zione da corto circuito (fusibile o magnetotermico) conforme
alle norme vigenti;

2. in caso dirimozione accidentale del coperchio e/o del copri
connettore, assicurarsi che I'alimentazione sia scollegata pri-
ma di operare sul servocomando o nelle sue vicinanze;

3. apparati esenti da manutenzione.

VARIANTI

PS107 Servocomando con ghiera modificata M28x1,5.

ACCESSORI

AG74-03 Adattatore per valvole Controllimodello 2-3TGB.B (N.B.:
da usare al posto della prolunga stelo fornita a corredo
della valvola).

Kit di adattatori per accoppiamento del servocomando
con valvole serie VSB.T-VMBL.T, 2-3TBB.T e 2-3TGB.B prodot-
te prima di Settembre 2019.

55061

In caso di utilizzo di valvole non Controlli contattare la segreteria
tecnica per il corretto adattamento.

CARATTERISTICHE TECNICHE

24 Vac/dc + 10%

5s/mm (default) o 3 s/mm
300 N (UNI 9497:1989)

51ili 1,5 m (CEI 20-22/11)

Alimentazione:

Velocitd (regolabile via Modbus):

Forza:

Cavo di connessione:

Peso: 0,4 kg
Protezione: IP54
Segnale di feedback: via Modbus
Tempo carica supercapacitori: ~ 45 sec
Velocitd ritorno in emergenza: 3s/mm
Dimensionamento trasformatore: 30 VA
carica supercapacitori: [ 12 W
Consumo| movimento: 6 W
mantenimento posizione: | 1,5 W

servocomando fino ad allineare il foro dello spintore del servoco-
mando con il foro del dado (A), serrare la vite (B) aftraverso il foro
non filettato del dado (A). Orientare il servocomando nella posizione
desiderata e bloccare la ghiera M30x1,5.

Rispettare I'orientamento del servocomando mostrato nelle figure
sottostanti.

COLLEGAMENTI ELETTRICI

Eseguire i collegamenti elettriciin conformita alle norme vigenti.
Per verificare la direzione del movimento dello spintore, confron-
tare il senso di rotazione del comando manuale con l'indicazione
riportata sul basamento. Il movimento dello stelo valvola si pud
osservare anche attraverso le feritoie presenti in corrispondenza
della ghiera di fissaggio.

Azionabile con chiave esa-

Comando manuale:
gonale da 3 mm

Corsa max: 12 mm
Temp. di funzionamento: -5+55°C
Temp. di stoccaggio: -25+65 °C

EMC 2014/30/UE secondo

Direttive e norme di riferimento: EN 61326-1: 2013

INSTALLAZIONE E MONTAGGIO

Per valvole con molla dirichiamo dello stelo in cuiil servocomando
non € collegato solidalmente allo stelo della valvola, prima di
accoppiarlo alla valvola, controllare che la vite di spinta si frovi in
alto. In caso conftrario, tenere presente che, per poter posizionare
correttamente il servocomando sulla valvola, sideve vincere la forza
della molla della valvola stessa; avvitare quindi a fondo la ghiera
M30x1,5 sulla filettatura presente sul corpo valvola.

Perle altre valvole, montare il servocomando sulla valvola avvitando
la ghiera M30x1,5 senza bloccarla. Con una chiave esagonale da 3
mm utilizzare il comando manuale per far scendere o spintore del

24 Vac/dc
+ -
Rosso
Bianco
Verde GND
Blu
Giallo
-+
Modbus

IMPOSTAZIONI E FUNZIONI

Le impostazioni del servocomando devono essere eseguite framite
Modbus. lldatabase Modbus in cuisono descritti tuttiiregistri disponi-
bili &€ fornito a pag. 5. Le impostazioni di fabbrica sono dettagliate
nella stessa tabella.

L'impostazione di fabbrica predefinita dell'indirizzo Modbus & 1, per
modificarlo seguire queste istruzioni:

19 Emissione rev. a

@CONTROLU

11/2020 DBL60] Pag. 2



1. Rimuovereil coperchio eil con-
nettore (vediimmagine).
2. Modificare i DIP switch comein- >
dicato nella tabella DIP SWITCH-
ES.
3. Le nuove impostazioni saranno
attive al successivo spegnimen-

to/accensione.
8 7 6 5 4 3 2 1

il

Modbus - R$485 Connection

Larete RS485 € implementata con un cavo a 3 conduttori, che verrd
successivamente identificato come “+", *-" e “"GND".

Per il cablaggio si consiglia Belden®, modello 8762.

Per le aree "disturbate" si consiglia un Belden®, modello 3106A che
utilizzala coppiaintrecciata per collegare "+' e "-", il filo diriferimento
perilcollegamento a"GND" e lo schermo peril collegamento a terra.
In alternativa & possibile utilizzare un cavo coniseguenticomponenti
elettrici e caratteristiche meccaniche:

o AWG 20/22;

e impedenza caratteristica di 120Q;

e filo dirame, tipo "treccia", attorcigliato;

e schermato intrecciato e isolato.

Lo schermo deve essere collegato al controller GND.

La rete deve essere cablata solo secondo il principio mostrato qui,
chiamato "daisy chain" (il dispositivo & composto da una singola
Porta RS485). Non sono consentite connessioni a stella.

Avvertenze di collegamento

|-§R=10071200hm @
Sistema di

supervisione

cavo 3 fili

R=100 - 120 Ohm

[ Device 1 ] ( Device 2 ] [ Device 3 ]

Per un corretto cablaggio direte si consiglia di prendere le seguen-
i precauzioni:

1. Non utilizzare diversi tipi di cavo perraggiungere la stessa rete,
ma utilizzare sempre solo lo stesso fipo di cavo;

2. Il cavo direte emette segnali di tensione di sicurezza (SELV) e
non deve essere cablato insieme a segnali di tensione perico-
losi (ad es. 230Vac) o portatori di correnti elevate, sopraftut-
to se in corrente alternata. Evitare anche percorsi paralleli a
questi cavi di alimentazione;

3. Cablare il cavo disteso evitando pieghe, raggi di curvatura
stretti e avvolgimento non necessario in matasse o matasse;

4. Non afttorcigliare il cavo attorno ai conduttori di potenza e,
se devono incrociarsi, prendere in considerazione un'intersezi-
one a 90 ° fra il cavo e questi conduttori;

5. Tenere lontano da fonti di campo elettromagnetico, in par-
ficolare da grandi motori, armadi elettrici, reattori per neon,
futtii tipi di antenne;

6.  Non tirare il cavo di alimentazione oltre 110 N (11,3 kg) per evi-
tare la stiratura;

7. Valutare in anticipo il percorso in modo che sia il piu breve
possibile e annotare gli indirizzi degli strumenti collegati con
particolare riferimento alla sua posizione nella sequenza or-
dinata. Questo pud essere molto utile nella manutenzione; si
consiglia di annotare l'indirizzo Modbus sull'etichetta del pro-
dotto.

Non invertire la polaritd “+" e “-" dei terminali di collegamento;

Evitare brevi tratti di ferminazione dei cavi negli strumenti di

connessione per effettuare una manutenzione senza strappi

o canne fumarie;

10. Identificare le terminazioni di inizio e fine ed evitare tagli "ap-
ertfi".

0 o

Ricarica supercapacitori

Quando il servocomando € alimentato, la fase di carica dei super-

condensatori si avvia automaticamente.

e durante la fase di carica DLI1 (rosso), DL2 (verde), DL3 (giallo) e
DL5 (rosso) sono ON (fisso);

e |afase dicarica sard completata dopo circa 40 s quando DL1
(rosso), DL2 (verde), DL3 (giallo) e DL6 (verde) sono ON;

e ilservocomando € pronto peril funzionamento quando DL1 (ros-
so), DL2 (verde), DL3 (giallo) sispengono e DL6 (verde) & acceso.

Durante la fase diricarica dei supercondensatori, la comunicazione

Modbus non & possibile.

DL1 DL2 DL3 DL5 DLé

FORO COMANDO MANUALE ACCESSIBILE SOLO
RIMUOVENDO IL COPERCHIO TRASPARENTE

Comando della posizione

La posizione del servocomando puo essere definita dal BMS attraver-
so un parametro Modbus dedicato compreso fra 0% e 100%, dove 0%
indica il servocomando completamente retratto (azione diretta) e
100% indica servocomando completamente esteso (azione diretta).
Se l'azione inversa & abilitata, 0% indica servocomando completa-
mente esteso e 100% indica servocomando completamente retratto.

Apprendimento corsa

Questa funzione consente di rilevare la corsa massima della val-
vola, cosi che il servocomando possa posizionare correttamente
la valvola seguendo il segnale di controllo. Se il servocomando &
acceso, questa azione pud essere ripetuta ogni volta che il DIP 9
passa da OFF a ON (per valvole con corsa automatica).

Corsa massima di calibrazione valida 12 mm.

Calibrazione corsa automatica / Corsa fissa

Tramite Modbus & possibile scegliere (sulla base della valvola ac-
coppiata) se la corsa deve essere fissa o calibrata automatica-
mente. La corsa della valvola pud essere impostata tramite Mo-
dbus su qualsiasi valore compreso tra 2,5 mm e 12 mm.
Ilservocomando puo essere accoppiato a valvole senza molla me-
diante calibrazione automatica della corsa o a valvole con ritorno
a molla mediante modalita corsa fissa.

Azione Diretta e Inversa

Il servocomando viene fornito senza corsa predefinita. La calibra-
zione automatica viene eseguita al primo avvio (funzione Plug
and play).

L'azione diretta/inversa pud essere impostata tramite Modbus.
Nell'azione diretta il servocomando viene completamente ritratto
quando la posizione di controllo € 0% e il feedback della posizione
della valvola & 0%. Con l'azione inversa il servocomando viene
completamente esteso quando la posizione di controllo & 0% e il
feedback della posizione della valvola & 0%.

Posizionamento iniziale

Viene eseguito ogni volta che il servocomando viene alimentato
e dopo la fase di calibrazione. Questa operazione consente al
servocomando di partire da una posizione fissa per poi seguire |l
segnale di comando. Questa posizione dipende dalla selezione
dell'azione diretta o inversa.

Funzione Stallo inatteso

Se si verifica un arresto imprevisto durante la corsa, questa funzio-
ne ha il compito di farlo scomparire. Il servocomando verrd co-
mandato nella direzione opposta e poi proverd nuovamente a
raggiungere la posizione. Se non si sblocca nei primi 3 tentativi,
dopo una pausa di 1 minuto, vengono effettuati altri 3 tentativi.

Feedback sulla posizione della valvola
Il feedback della posizione corrente della valvola € reso disponibile
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da specifici parametriModbus che vanno dallo 0 al 1000 (dividendo
tale valore per 10 si ottiene il valore di feedback in percentuale)..
Durante la funzione di “calibrazione automatica della corsa” e “Po-
sizionamento iniziale" € impostato a 1200 (corrispondente a 120%).
Durante la funzione di posizionamento di emergenza il parametro
di feedback & impostato a 1100 (corrispondente al 110%).

Comando manuale

Per azionare il comando manuale rimuovere I'alimentazione, rimuo-
vere il coperchio trasparente e inserire una chiave esagonale da
3 mm nel foro frontale e ruotare la chiave sino a quando non si &
raggiunta la posizione desiderata.

Plug & Play
La calibrazione automatica viene eseguita al primo avvio.

Impostazione velocitd servocomando
La velocita del servocomando pud essere regolata tramite Modbus
tra 5 s/mm (impostazione di fabbrica) e 3 s/mm.

Lineare/equipercentuale

La caratteristica della posizione del servocomando € normalmente
lineare, ma MVC503R-MB consente di far funzionare una valvola
lineare come una valvola equipercentrale.

% Posizione Servocomando\Valvola
100

Funzioni diagnostiche
MVC503R-MB offre una serie di funzioni diagnostiche configurabili
framite Modbus:

e "Stato del servocomando” (simile al comportamento dei LED);

e "Numero di aperture" mostra quante volte il servocomando &
stato completamente ritratto;

e "Numero di chiusure" mostra quante volte il servocomando ¢ stato
completamente esteso;

e "Primo avvio" mostra se il servocomando & stato alimentato per
la prima volta o meno;

e "Anomalia bassa tensione" mostra quante volte la tensione di
alimentazione é stata inferiore all'intervallo specificato (include
anche la bassa tensione dovuta al ritorno di emergenzal);

e "Anomalia alta tensione" mostra quante volte la tensione di ali-
mentazione & stata superiore all'intervallo specificato;

e "Blocco imprevisto" mostra quante volte il servocomando ha
rilevato blocchi non previsti durante le operazioni;

e "Corsa extra" mostra quante volte il servocomando ha rilevato
una corsa maggiore dell'ultima corsa calibrata;

e "Errore di calibrazione" mostra quante volte la calibrazione della
corsa non € riuscita perché la corsa del servocomando & al di

" 7 fuori dell'intervallo.
- ll
|
80 /
- y 4
- Il
70
- y 4
| II
60
Lineare ~ III
50
~ /
40 ,
- ‘I
- -
30 P
'I - r
-
20
10 “
0 'I‘
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
% Posizione regolazione Modbus
FUNZIONAMENTO LED
Descrizione ‘ DL1 (rosso) DL2 (verde) ‘ DL3 (giallo)
Fase di apprendimento Alternato 5 Hz ON
Posizionamento iniziale Alternato 1 Hz ON bL1 DL2 DL3 DLS DL6
Posizionamento UP OFF Lampeggiante 1 Hz ON
Fine corsa UP OFF ON ON
Posizionamento DOWN Lampeggiante 1 Hz OFF ON
Fine corsa DOWN ON OFF ON
Servocomando fermo OFF OFF ON
Stallo inatteso Lampeggiante 5 Hz ON

Tensione di alimentazione bassa OFF OFF Lampeggiante 1 Hz
Tensione di alimentazione alta OFF OFF Lampeggiante 5 Hz
Corsa sotfo minimo Lampeggiante 1 Hz ON ON FORO COMANDO MANUALE ACCESSIBILE SOLO
Corsa sopra il massimo ON Lampeggiante 1 Hz ON RIMUOVENDO IL COPERCHIO TRASPARENTE
Extra corsa Lampeggiante 5 Hz OFF ON
Servocomando spento OFF OFF OFF
Ritorno in emergenza Lampeggiante 1 Hz OFF
Fase diricarica dei supercap ON ‘ ON ON
Descrizione ‘ DL5 (rosso) ‘ DLé (verde)
F.ose.dl ritorno in emergenza / Fase di ON OFF
ricarica del supercapacitore
Fase diricarica del supercapacitore OFF ON
completata
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PARAMETRI MODBUS

Registro Modbus Descrizione Default RD/WR l;erSIS-
enza
6678 "Versione firmware (&€ composto da 3 byte):
6679 | Versione firmware 1° byte: major version O-FFFFFF OXFFFFFF RD i
2° byte: minor version
6680 ° o o
3° byte: revision version
6681 | Primo avvio Rappresenta I'evento di prima accensione Valore OxCF OxFF RD SI
6682 Er_rore in fase di appren- Rappresenta |'I numero de[le \{o!Te chesie vgrlﬂca— 0-FE OXFF RD S|
dimento to un errore di corsa sotto il minimo consentito
6683 Eljrore in fase di appren- Rappresenta |'I numero dellg volfg chesiée ver|.ﬂco— O-FE OXFF RD S|
dimento to un errore di corsa sopra il massimo consentito
Anomalia di bassa Rappresenta il numero delle volte che si & verifica-
6684 tensione to un evento di bassa tensione 0-FE OxFF RD St
6685 | Anomalia di alta fensione | ROPPresenta il numero delle volte che si & verifica- 0-FE OxFF RD S|
fo un evento di alta tensione
6686 Stalliinattesi all'interno Rappresenta il numero delle volte che si € verifica- 0-FE OXFF RD S|
della corsa to uno stallo durante la corsa
Extracorsa in funziona- Rappresenta il numero delle volte che si e verifica-
6687 to un errore di extracorsa rispetto a quella calco- O-FE OxFF RD N
mento normale . X ; X
lata in fase di apprendimento (corsa fuorirange)
"ldentifica il valore letto dal servocomando dopo
la fose.dj cpprendimgnfo, . 20-120 FF (non & necessario
6688 | Corsa servocomando E' possibile impostare il valore di Corsa ma neces- T . RD/WR Sl
R . (2 mm-12 mm) inizializzare il valore)
sitariavvio del servocomando.
Il valore viene memorizzato moltiplicato per 10."
Impostazione Azione diretta/inversa Azione diretta (bit0=1)
. . Apprendimento non
con . o Fase di apprendimento fozata abilitato (bit1=1)
onfigurazione del servo-
6689 i irazi i P 0-15 RD/WR Sl
comando Selezione direzione ritorno in emergenza (retratto Esteso (bit2=1)
o esteso)
Corsa fissa Corsa fissa non abilitata
(bit3=1)
s Permette diimpostare la velocitd del servoco- 207 (5s/mm) o "207
6690 | Velocitd servocomando mando 119 (3 s/mm) (5 s/mm)" RD/WR NI
Configurazione fioo di Selezionando il tipo di valvola PICV LIBRA viene
6691 g P automaticamente impostato il valore della corsa 0-1 0 (non selezionata) RD/WR Sl
valvola LIBRA [ f
a4 mm e l'azione inversa
6692 Q_)nﬁguqulone caratter- Roppres_enfo la cgrotter_lshcc: della valvola (B=0 0-1 0 RD/WR S|
istica della valvola (B) valvola lineare, B=1 equipercentuale)
Rappresenta la velocitd di comunicazione del -
6693 | Baud rate protocollo Modbus (9600, 19200) 0-2 0x00 RD/WR |3l
2 bit meno significativi (bit 0 e 1): bit di parita
6694 | Bit di paritd e bit di stop (0=nessuno, 1=pari, 2=dispari) 0-16 16 RD/WR Sl
bit 4: bit di stop (0=1 bit di stop, 1=2 bit di stop)
. E'il numero delle volte che il servocomando si &
6146 | Manovre in apertura trovato nella fase di totale apertura 0-65279 OxFFFF RD Sl
6147 | Manovre in chiusura E'il numero delle volte che il servocomando si ¢ 0-65279 OXFFFF RD s
trovato nella fase di totale chiusura
Rappresenta la percentuale di comando del
8840 Comando servocoman- servocomando (I.mpostcm_do un vol_ore tra O e 0-100% 0 RD/WR NO
do 100% permette di pilotare il motore in qualsiasi
posizione)
8841 Stato funzionamento Rappresenta | a’r’rgale stato di funzmngmento del 0-16 OXFF RD NO
servocomando servocomando (si basa sullo stato dei leds)
8842 | Reset attuatore Permette di effettuare un reset software del servo- 0-1 0 RD/WR NO
comando
0-1000
(dividere per
10 per aver
Posizione della valvola . valore %) (ap- FF (non € necessario
8288 (feedback) Rappresenta la posizione del servocomando prendimento inizializzare il valore) RD NO
1200, ritorno
in emergenza
1100)
. . . 0-1000
Nel caso diselezione della PICV rappresentail (dividere per FF (non & necessario
8289 | Portata della valvola valore di portata in percentuale (il valore di feed- P L : RD NO
K o . 10 per aver inizializzare il valore)
back registrato non & disponibile)
valore %)
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DIP SWITCH

DIP8 ‘ DIP7 ‘ DIPé ‘ DIP5 ‘ DIP4 ‘ DIP3 ‘ DIP2 ‘ DIP1 ‘ INDIRIZZO MODBUS

DIP8 ‘ DIP7 ‘ DIPé ‘ DIP5 ‘ DIP4 ‘ DIP3 ‘ DIP2 ‘ DIP1 ‘ INDIRIZZO MODBUS

Impostazioni di OFF | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF 64

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF fabbrica (defOU” OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 65
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